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防滴対応 スライダタイプ

水平多関節
ロボット

スカラタイプ 小型

中型

大型

小型

中型

大型
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防滴対応シリーズ

特 長特 長 製品体系/仕様一覧表 注意事項

総合カタログ 2009

187 防滴対応 特長

1

防滴対応シリーズは、粉塵が舞う環境や水がかかる等の悪環境下でも使用可能な、
保護構造IP65に対応したアクチュエータです。
従来からあるロッドタイプとスカラタイプに加え、
業界初の防滴スライダタイプが追加になり、ますます便利になりました。

保護構造IP65を実現
水や固形異物からの保護の度合いを示すIP（IEC規格）で、IP65の高い保護構造を実現しました。
これにより、水がかかる場所や粉塵が舞う等の環境下でも、安心してご使用頂けます。

IP65
●水に対する保護等級
5：どの方向からの水の直接噴流によっても
有害な影響を受けない

●固体異物に対する保護等級
6：粉塵が内部に侵入しない

スライダ

ボールネジ

リニアガイド
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防滴対応 特長　188

スライタダイプ ロッドタイプ スカラタイプ

2用途に応じたバリエーション
防滴対応シリーズは、スライダタイプ、ロッドタイプ、スカラタイプの３つのバリエーションを用意
しました。
ワークの水平搬送にはスライダタイプ、垂直搬送はロッドタイプ、高速での軽量物の移動にはスカ
ラタイプと、用途に応じて使い分け下さい。

スライダとボールネジとの連結部に新設
計のワイパー構造を採用。（特許出願中）
エアパージと併用することで、スライダ
タイプでは業界初のIP65の防滴性能を
実現。
重量物（最大70kg）の水平搬送等に最適
です。

カバー等の合せ部に、ゴム製パッキン、接
着シリコンシールにより密閉処理を実施。
また本体先端のロッド保持部にスクレー
パを追加することで、IP65を実現。（エア
ーパージ不要）
ワークやラックの昇降作業、押付け動作
等に最適です。

垂直軸にカバーを取り付け、全体のカバ
ー合せ部をパッキンで密閉処理すること
で、エアーパージとの併用によりIP65
を実現したスカラ型ロボット。
最大7121mm/secの高速動作で、軽量
物の高速搬送に最適です。

ACサーボモータ

ロボシリンダ防水タイプ RCP2W
詳細はロボシリンダ総合カタログをご覧ください
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189 防滴対応 製品体系

ISWAシリーズ

ISWA-S

P196

ISWA-M-100
ISWA-M-200

P197、198

ISWA-L-200
ISWA-L-400

P199、200

RCP2W-SA16C

IX-NNW2515
IX-NNW3515

P201、202

IX-NNW50□□
IX-NNW60□□

P203、204

IX-NNW70□□
IX-NNW80□□

P205、206

業界初の防滴対応スライダタイプです。

RCP2W/RCAW/RCS2Wシリーズ
IP67対応の防水型スライダタイプ、IP65対応の防滴ロッドタイプ、
IP54対応の簡易防滴ロッドタイプをラインナップ。

IX-NNWシリーズ
高速搬送が可能な防滴対応スカラタイプです。アーム長は２５０～８００まで６種類をラインナップ。

防水スライダタイプ

RCP2W-RA4C／RA6C

防滴ロッドタイプ

RCP2W-RA10C

防滴ロッド高推力タイプ

RCAW-RA3C／RA4C
RCS2W-RA4C

簡易防滴タイプ

小型

IP65対応IP65対応

IP67対応

IP65相当 IP65相当 IP65相当

IP65対応 IP54対応
IP54対応

IP65対応 IP65対応

中型 大型

小型 中型 大型

製品体系 防滴対応シリーズ

詳細はロボシリンダ総合カタログをご覧ください
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防滴対応 仕様一覧表　190

ロ
ボ
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ン
ダ
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覧
く
だ
さ
い

IX

RCAW
RCS2W

RCP2W

ISWA

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200

タイプ
ストローク(mm)と最高速度(mm/sec)（注1）

800 760

400 380

200 190

500 455 365 300 250

250 225 180 150 125

1000 915 735 600 500

500 455 365 300 250

1000 930 765 640 545 465

500 465 380 320 270 230

1000 930 765 640 545 465

450〈250〉 450
〈250〉

350
〈250〉

190 175

115 85125〈115〉

200

180

133

190

320〈265〉

100

125

250〈167〉

500

250

125

63

300

600

150

300

600

150

300

600

150

300

600

150

ISWA/RCP2シリーズ

1

1

2

2

5

5

3

3

10

10

20

20

－

－

300

300

400

400

IX-NNW2515

IX-NNW3515

IX-NNW5020(5030)

IX-NNW6020(6030)

IX-NNW7020(7040)

IX-NNW8020(8040)

250 350 500 600

タイプ
アーム長(mm)と合成最高速度(mm/sec)

可搬質量 Z軸ストローク
型　式 掲載

ページ
定格 標準

(kg) (kg) (mm) (mm)

150

150

200

200

200

200

最大 オプション

3142

3979

6283

7121

6597

7121

700 800

P201

P202

P203

P204

P205

P206

IXシリーズ

（注1）帯の中の数字がストローク毎の最高速度です。〈 〉内は垂直動作の場合です。（注2）可搬質量はISWAが加速度0.3G、RCP2が0.2Gで動作させた場合の値です。
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20

45

30

70

30

70

30

70

70

～25

～35

～25

40

40

～40

50

55

～80

150

300

4

9

18

3

6

12

4

9

18

3

6

12

4

9

18

可搬質量（注2） モータ
容量 型　式

掲載
ページ

水平

(kg) (kg) (W)

垂直

P196

P197

P198

P199

P200

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

～4.5

～12

～19

～5

～17.5

～26

～80

～100

～150

1.5

3

6.5

1

2

4

1.5

3

6.5

1

2

4

1.5

3

6.5

60

100

200

200

400

－

－

－

－

20

20

30

20

30

リード

(ｍｍ)

16

8

4

10

5

20

10

20

10

20

8

4

10

5

2.5

16

8

4

10

5

2.5

10

5

2.5

12

6

3

12

6

3

12

6

3

12

6

3

IS（P）WA-S-60-16-□□□

IS（P）WA-S-60-8-□□□

IS（P）WA-S-60-4-□□□

IS（P）WA-M-100-10-□□□

IS（P）WA-M-100-5-□□□

IS（P）WA-M-200-20-□□□

IS（P）WA-M-200-10-□□□

IS（P）WA-L-200-20-□□□

IS（P）WA-L-200-10-□□□

IS（P）WA-L-400-20-□□□

RCP2W-SA16C-I-86P-8-□□□

RCP2W-SA16C-I-86P-4-□□□

RCP2W-RA4C-I-42P-10-□□□

RCP2W-RA4C-I-42P-5-□□□

RCP2W-RA4C-I-42P-2.5-□□□

RCP2W-RA6C-I-56P-16-□□□

RCP2W-RA6C-I-56P-8-□□□

RCP2W-RA6C-I-56P-4-□□□

RCP2W-RA10C-I-86P-10-□□□

RCP2W-RA10C-I-86P-5-□□□

RCP2W-RA10C-I-86P-2.5-□□□

RCAW-RA3□-I-20-10-□□□

RCAW-RA3□-I-20-5-□□□

RCAW-RA3□-I-20-2.5-□□□

RCAW-RA4□-□-20-12-□□□

RCAW-RA4□-□-20-6-□□□

RCAW-RA4□-□-20-3-□□□

RCAW-RA4□-□-30-12-□□□

RCAW-RA4□-□-30-6-□□□

RCAW-RA4□-□-30-3-□□□

RCS2W-RA4□-□-20-12-□□□

RCS2W-RA4□-□-20-6-□□□

RCS2W-RA4□-□-20-3-□□□

RCS2W-RA4□-□-30-12-□□□

RCS2W-RA4□-□-30-6-□□□

RCS2W-RA4□-□-30-3-□□□

仕様一覧表 防滴対応シリーズ
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製品体系/仕様一覧表

191 防滴対応 注意事項

速度 速度は、アクチュエータのスライダを移動させるときの設定速度です。
スライダは停止状態から加速して、設定速度に到達するとその速度で移動を継続し、目標位置（指
定されたポジション）の手前で減速して停止します。
ISWAシリーズはスライダに搭載する荷重が変化しても最高速度は一定です。

カタログスペックの注意点　＜スライダタイプ：ISWA＞

加速度／減速度 加速度は、停止状態から設定速度へ到達するまでの速度の変化率です。
減速度は、設定速度から停止するまでの速度の変化率です。
設定単位は「Ｇ」で入力します（０.３Ｇ＝２９４０ｍｍ/ｓｅｃ２）。

原点 原点は標準仕様がモータ側、原点逆仕様が反モータ側になります。
原点復帰時は、スライダがメカエンド部まで移動してから反転しますので、周囲との干渉にご注
意下さい。

保護構造 ISWAの保護構造IP65（巻末-8ページ参照）はエアーパージを行った場合です。
エアーパージを行わない場合はIP54となります。又、取得姿勢は水平平置き限定です。天吊り、
横立て及び垂直で使用した場合は、水が本体に浸入しますのでご注意下さい。

デューティー アクチュエータを連続して動作する際は、デューティー５０％以内でご使用下さい。

繰り返し位置決め精度 予め記憶させたポジションに、繰り返し移動させた場合の位置決め精度を表します。
「絶対位置決め精度」ではありませんのでご注意下さい。

デューティー（％）＝
運転時間

運転時間＋停止時間　
×１００

許容負荷モーメント
（Ma、Mb、Mc）

負荷モーメントは10,000kmを想定した数値です。モーメント仕様値を超えて使用した場合は、
ガイドの寿命が低下しますのでご注意ください。

本体精度 ISWA/ISPWAシリーズの本体精度は以下の通りです。
また、本体のベース側面と下面はスライダの走りに対する基準面となっていますので、本体取付
時の平行の目安にご使用下さい。

張り出し負荷長（L） ワークやブラケット等をアクチュエータ･スライダ中心から
オフセットして取り付けた場合に、アクチュエータが円滑
に動作出来るオフセット量の目安です。
各機種の許容値を超えて使用した場合、振動や収束時間の
遅れが出る場合がありますので、必ず許容値内でご使用く
ださい。

Ma Mb Mc

スライダタイプ負荷モーメント方向

L

L

本体取付面（ベース下面）と搬送物取付面（上面）との平行度0.1mm/m以下

C

フレーム取付時の平行度（平滑面上※1に固定した場合）0.1mm/m以下

30 50 基準面�

スライダ�

基準面�

条件　上記値は20℃における値です。 ※1. 平面度 0.05mm/m以下



リ
ニ
ア
サ
ー
ボ

ア
ク
チ
ュ
エ
ー
タ

テ
ー
ブ
ル
ト
ッ
プ
型

ロ
ボ
ッ
ト

Ｉ
Ｘ
ス
カ
ラ

ロ
ボ
ッ
ト

超
小
型
電
動

ア
ク
チ
ュ
エ
ー
タ

Ｉ
Ａ
単
軸

ロ
ボ
ッ
ト

ク
リ
ー
ン
ル
ー
ム

対
応

防
滴
対
応

直
交

ロ
ボ
ッ
ト

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ

技
術
資
料

イ
ン
フ
ォ
メ
ー
シ
ョ
ン

お問い合わせは

型式項目説明

総合カタログ 2009

防滴対応 注意事項　192

カタログスペックの注意点　＜スカラタイプ：IX-NNW＞

（注1）
繰り返し位置決め精度

予め記憶させたポジションに、繰り返し移動させた場合の位置決め精度を表します。
「絶対位置決め精度」ではありませんのでご注意下さい。
（繰り返し位置決め精度と絶対位置決め精度の違いは巻末-16ページをご参照下さい）
スペックの繰り返し位置決め精度の数値は、周囲温度２０℃一定時の値です。

（注4）
第３軸押し込み推力

第３軸押し込み推力は、垂直軸の先端でものを押す力です。
「押し付け動作時」の数値は、プログラムの押し付け命令実行時の最大押し込み力となります。
「最大推力」の数値は、通常位置決め動作時の最大推力です。
通常位置決め動作で押し込みを行った場合は、瞬間的に最大推力の３倍の力がかかる場合があります。
押し込み動作を行う場合は、必ずプログラムの押し付け命令を使用して行って下さい。

（注5）
第４軸
許容慣性モーメント

第４軸許容慣性モーメントは、スカラロボットの第４軸（回転軸）の回転中心換算の慣性モーメント
許容値です。
第４軸回転中心からツール重心までのオフセット量は、４０ｍｍ以内として下さい。
ツール重心位置が第４軸中心位置を離れた場合は、速度・加速度を適宜落とす必要があります。

（注6）
アラーム表示灯

アラーム表示灯はスカラロボット本体第２アーム上部に設置されています。
コントローラがエラーを発生した場合等に点灯させることが出来ますが、使用する場合はお客様が
コントローラのＩ/Ｏ出力の信号を使って、ユーザー配線内にあるＬＥＤ端子にＤＣ２４Ｖを加える回路
を組むことにより動作します。

（注7）
ブレーキ解除スイッチ

ブレーキ解除スイッチはアラーム表示等同様、本体第２アーム上部に設置されています。
ブレーキ解除スイッチを有効にするためには、お客様がロボット本体にあるブレーキ電源の配線に、
ＤＣ２４Ｖを供給して下さい。

（注8）
ケーブル

スカラロボットのモータ、エンコーダケーブルは、本体に直接接続されています。
ジョイント仕様ではありませんので、納入後ケーブル長さを変更するのは困難ですので
ご注文時にケーブル長さを５ｍ（記号５Ｌ）か１０ｍ（記号１０Ｌ）のどちらかからご選択下さい。

（注2）
最大動作速度

スペックの最大動作速度の数値は、ＰＴＰ命令動作の場合です。
ＣＰ動作命令（補間動作）の場合は、高速での動きには限界がありますのでご注意下さい。

（注9）
保護構造

アクチュエータ本体に対する水や人体及び固形異物からの保護の度合いを表します（詳細は巻末-
8ページ参照）。

（注3）
標準サイクルタイム

標準サイクルタイムは、上下移動２５ｍｍ、水平移動３００ｍｍの往復動作の時間です（粗位置決め）

＜ご注意下さい＞

スペックの数値は、２ｋｇ（アーム長７００/８００のみ５kg）搬送、最速動作条件時の値です。

最速動作での連続運転は出来ません。

（注10）
エアーパージ圧力

スカラ防塵・防滴タイプをIP65相当で使用するためには、本体ベース横（または後ろ）のエアー供給口
より、エアを供給（エアーパージ）する必要があります。エアーパージの圧力は各タイプの共通仕様をご
参照下さい。

（注11）
動作範囲

アブソリュートリセット及び腕系切替の際は、一旦アームが直線上に伸びますので、周辺機器と
の干渉にご注意下さい。

加減速度の設定について 加減速度は、搬送する物の質量及び移動距離、場所により最大設定値が変化します。
又、最大設定値での連続動作を行うと過負荷エラーが出る場合があります。
連続動作を行う際は加減速値を下げるか、加減速後に3秒以上の停止時間を設けてください。
※加減速度設定の目安は巻末-11をご参照下さい。

３００mm

２５mm

※（注1）～（注10）は、本文ページの注記と対応しております。
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製品体系/仕様一覧表 注意事項

193 防滴対応 型式項目説明

① シリーズ

各シリーズの名称を表します。

② タイプ

形状（スライダ、ロッド等）、サイズ（Ｓ、M、L）、機能（防塵防
滴等）による分類を表します。

③ エンコーダ種類

アクチュエータに装着されているエンコーダが、「アブソリ
ュートタイプ」か「インクリメンタルタイプ」かを表します。

Ａ：アブソリュートタイプ
電源を落としてもスライダの現在位置を保持しています
ので、原点復帰が不要なタイプです。

Ｉ：インクリメンタルタイプ
電源を落とすとスライダの位置データが消えてしまうた
め、電源を入れるたびに原点復帰が必要なタイプです。

④ モータ出力

アクチュエータに装着されているモータの出力を表します。
（単位はＷです）

⑤ リード

ボールネジのリードを表します。
リードはボールネジが１回転した場合にスライダが移動する
距離を表します。（単位はmmです）
リードの数値が大きいほど最高速度は早くなります。

⑥ ストローク

アクチュエータのストローク（動作範囲）を表します。
（単位はｍｍです）

⑦ 適応コントローラ

接続するコントローラのタイプを表します。

T１：ＸＳＥＬ-J/K
T2：ＸＳＥＬ-P/Q、SSEL、SCON

※T1仕様とT2仕様はアクチュエータ本体は同じですが、
コントローラと接続するケーブルが異なります。

⑧ ケーブル長

アクチュエータとコントローラを接続するモータ・エンコーダ
ケーブルの長さを表します。

N：ケーブルなし
P：１ｍ
Ｓ：３ｍ
Ｍ：５ｍ
Ｘ□□：１、３、５ｍ以外の長さを指定する場合（例Ｘ０８：８ｍ）

⑨ オプション

アクチュエータに装着されるオプションを表します。
※複数のオプションを選択される場合は、アルファベット順にご記入下さい。
（例NM－RT）

ＮＭ：【原点逆側仕様】
原点は通常モータ側に設定されていますが、原点の位
置を反対側に指定する場合に表記します。

RT：【ボール保持器付ガイド】
ガイドのボール（鋼球）とボールの間に保持器（スペー
サ）を入れるオプションです。
ボール同士の衝突を防ぐことで、低騒音化と長寿命化
に効果的です。

防滴対応アクチュエータの型式は以下のパターンとスカラロボット（右ページ参照）に分類されます。
型式の各項目の内容（①～⑨）は下記をご参照下さい。
また各項目の選択範囲はタイプ毎に異なりますので、詳細は各タイプのページをご参照下さい。

【ISWA/ISPWAシリーズ】

①シリーズ ②タイプ ③エンコーダ種類 ④モータ種類 ⑤リード ⑥ストローク ⑦適応コントローラ ⑧ケーブル長 ⑨オプション

M

60 60W 100 100mm

～ ～

1200 1200mm

100mm毎設定

100 100W

200 200W

400 400W

A アブソリュート T1 XSEL-J/K

N ケーブルなし

S 3m

M 5m

X□□ 長さ指定

NM 原点逆仕様

RT ボール保持機構付ガイドSCON

T2 SSEL

XEL-P/Q

4 4mm

5 5mm

8 8mm

10 10mm

16 16mm

20 20mm

I インクリメンタル

ISWA 標準タイプ

ISPWA 高精度タイプ

S 小型

中型

L 大型

型式項目説明 防滴対応シリーズ



リ
ニ
ア
サ
ー
ボ

ア
ク
チ
ュ
エ
ー
タ

テ
ー
ブ
ル
ト
ッ
プ
型

ロ
ボ
ッ
ト

Ｉ
Ｘ
ス
カ
ラ

ロ
ボ
ッ
ト

超
小
型
電
動

ア
ク
チ
ュ
エ
ー
タ

Ｉ
Ａ
単
軸

ロ
ボ
ッ
ト

ク
リ
ー
ン
ル
ー
ム

対
応

防
滴
対
応

直
交

ロ
ボ
ッ
ト

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ

技
術
資
料

イ
ン
フ
ォ
メ
ー
シ
ョ
ン

お問い合わせは

防滴対応シリーズ

型式項目説明型式項目説明

総合カタログ 2009

防滴対応 型式項目説明　194

各シリーズの名称を表します。

① シリーズ

アーム長及びＺ軸長さを表します。

② タイプ

本体とコントローラを接続するケーブルの長さを表します。
５Ｌ（５ｍ）と１０Ｌ（１０ｍ）の２種類から選択が可能です。
単軸ロボットの様にジョイントケーブルタイプではなく、本体
から直接ケーブルが出ています。

③ ケーブル長

接続するコントローラのタイプを表します。
コントローラのタイプによってモータ／エンコーダケーブ
ルのコネクタが異なりますのでご注意下さい。

T1：XSEL-JX/KX
T2：XSEL-PX/QX

④ 適応コントローラ

①シリーズ ②タイプ ③ケーブル長 ④適応コントローラ

T2 XSEL-PX/QX

5L 5m（標準）

10L 10m

IX スカラロボット

アーム長250mm
Z軸150mm

アーム長350mm
Z軸150mm

アーム長500mm
Z軸200mm

アーム長500mm
Z軸300mm

アーム長600mm
Z軸200mm

アーム長600mm
Z軸300mm

アーム長700mm
Z軸200mm

アーム長700mm
Z軸400mm

アーム長800mm
Z軸200mm

アーム長800mm
Z軸400mm

NNW2515H

NNW3515H

NNW502H

NNW5030H

NNW6020H

NNW6030H

NNW7020H

NNW7040H

NNW8020H

NNW8040H

【IX-NNW2515H/3515H/50□□H/60□□H/70□□H/80□□Hタイプ】

スカラロボット型式項目説明 防滴対応シリーズ
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MEMO
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特注品のご案内 巻末-27 サポート体制 巻末-37 ISWA/ISPWA-S 196

※型式項目の内容は193ページをご参照下さい。

主要部材質 

名称 材質 

型式/スペック 

ISWA-S
ISPWA-S

オプション 

寸法図 

共通仕様 

型式 エンコーダ種類 リード 
（mm） 

モータ出力 
（W） 

ストローク 
50mm単位（mm） 

速度（注1） 
（mm/s） 

可搬質量（kg)（注2） 

水平（kg) 垂直（kg)  
定格推力 
（N） 

※上記型式の□①はエンコーダ種類、□②はストローク、□③は適応コントローラ、□④はケーブル長、□⑤はオプションが入ります   

駆動方式（注3） 
繰返し位置決め精度（注3） 
ロストモーション（注3） 
静的許容モーメント 
動的許容モーメント（注4） 
張り出し負荷長 
適応コントローラ 
ケーブル長（注5） 
グリス 
保護構造（注6） 
エアパージ圧力 
エア流量 
使用周囲温度・湿度 

単軸ロボット  小型防滴タイプ  本体幅94mm  60Ｗ  ストレート形状 

単軸ロボット  小型防滴タイプ  本体幅94mm  60Ｗ  ストレート形状 
 高精度仕様 

ISWA【ISPWA】-S-□①-60-16-□②-□③-□④-□⑤ 

ISWA【ISPWA】-S-□①-60-8-□②-□③-□④-□⑤ 

ISWA【ISPWA】-S-□①-60-4-□②-□③-□④-□⑤ 

アブソリュート 

インクリメンタル 
60

16

100～600

800

400

7

20

－ 

－ 

63.7

127.48

200 45 － 254.84

原点逆仕様 
ボール保持機構付ガイド 

名称 形式 
NM 
RT

参照頁 
→P209 
→P209

備考 

ベース、スライダ 

サイドカバー、スクリューカバー 

フロントカバー、リヤカバー 

アクチュエータケーブル 

キャプコン 

アルミ（A6063S-T5相当）白色アルマイト処理 

アルミ（A6063S-T5相当）白色アルマイト処理 

A5052白色アルマイト処理 

PVC 

ナイロン66

（注1） ストロークが長くなると、ボールネジの危険回転数の関係から最高速度が低下します。（スト
ロ－ク別の最高速度は上記表参照） 

（注2） 加速度0.3Gの場合です。 
（注3）【　】内はISPWAシリーズの数値です。 
（注4）10,000km走行寿命の場合です。 
（注5） ケーブル長さは最大30mです。長さ指定はm単位でご記入下さい。（例.X08=8m） 
（注6） 保護等級IP65はエアーパージを行った場合です。エアーパージを行わない場合はIP54と

なります。 
　　　 尚、取付姿勢は水平平置き限定です。天吊り、横立及び垂直で使用した場合は、本体に浸入し

ますのでご注意下さい。 

※50ピッチストロークは準標準設定です。 

ストローク 
A
B
C
D
E
F

質量（kg） 

100
438
414
100
－ 
10
45
6.9

（150） 
488
464
150
－ 
10
95
7.4

200
538
514
200
－ 
10
145
7.8

（250） 
588
564
250
－ 
10
195
8.3

300
638
614
300
1
12
45
8.7

（350） 
688
664
350
1
12
95
9.2

400
738
714
400
1
12
145
9.6

（450） 
788
764
450
1
12
195
10.1

500
838
814
500
2
14
45
10.5

（550） 
888
864
550
2
14
95
11.0

600
938
914
600
2
14
145
11.4

800
400
200

760
380
190

最高速度 
（mm/s） 

リード16
リード8
リード4

※ストロークにより 
　変化します。 

84

ボールネジ　転造C10【転造C5相当】 
±0.02mm【±0.01mm】 
0.05mm以下【0.02mm以下】 
巻末-6をご参照下さい 
Ma：14.2N・m　Mb：20.1N・m　Mc：32.9N・m 
Ma方向：450mm以下　Mb,Mc方向：450mm以下 
T1：XSEL-J/K　　T2：XSEL-P/Q、SSEL、SCON 
N：ケーブルなし　S：3m　M：5m　X□□：長さ指定 
食用グリス（メダリオンFMグリースNo.2） 
IP65 
0.1MPa～0.2MPa（約1kgf/cm2～2kgf/cm2） 
約20～40N  /min 
0～40℃、85％RH以下（結露無きこと） 

1210027

77

70

130100

192

4-φ6H7深10

E-M6深17

F Dx200

B12 12

10 70 10

90

45 45

4-M6深13

2-φ6H7深10（リーマ穴間公差±0.02mm） 

11
0

5
ME（※2） 原点 

169.5C9078.5

5
ME SE

10
0

110

124 エアパージ用ワンタッチ継手 
（適用チューブ外径φ6） 

（
94
） 

45
254025

45

4-M6深12（反対側モ加工） 

2-φ6H7深8（リーマ穴間公差±0.02mm）（反対側モ加工） 

A

91
.5

5
35

（300） 

100mm以上確保 

Ａ部詳細 

（94） 

6

84
基準面 

Ａ部 
 

（94） 

原点復帰時はスライダが
MEまで移動しますので 
周囲との干渉にご注意 
下さい。 

※2

ケーブルジョイント 
コネクタ（※1） 

モータ・エンコーダ 
ケーブルを接続する 
防水コネクタです。 
接続するケーブルの
詳細は、P211を 
ご参照下さい。 

※1

フロントカバー 
スライダ スクリューカバー キャプコン 

ワンタッチ継手 
APC6-01（ピスコ） 

アクチュエータケーブル 

排水口 

リヤカバー 

ベース 

サイドカバー 

適応コントローラ仕様

適応
コントローラ

最大制御
軸数

接続可能
エンコーダ種類 操作方法 電源電圧 掲載頁

X-SEL-P/Q
X-SEL-J/K
SSEL
SCON

6軸
4軸
1軸
1軸

アブソ/インクリ
プログラム

ポジショナー
パルス列制御

単相/三相
AC200V

単相AC
100/200V

→P659
→P659
→P647
→P625

CAD図面がホームページより
ダウンロード出来ます。

2次元
CAD
2次元
CAD

■型式項目
オプションケーブル長適応コントローラストロークリードモータ種類エンコーダ種類タイプシリーズ

60S

100:100mm

600:600mm
（50mm毎）

〜
ISWA:標準仕様
ISPWA:高精度仕様

A : アブソリュート仕様
I : インクリメンタル仕様

60:60W 16:16mm
8 : 8mm
4 : 4mm

T1:XSEL-J/K
T2:SCON

SSEL
XSEL-P/Q

N :ケーブルなし
S :3m
M :5m
X□□:長さ指定

下記オプション表
参照
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197 ISWA/ISPWA-M-100

※型式項目の内容は193ページをご参照下さい。

型式/スペック 

ISWA-M-100
ISPWA-M-100

寸法図 

共通仕様 

型式 エンコーダ種類 リード 
（mm） 

モータ出力 
（W） 

ストローク 
50mm単位（mm） 

速度（注1） 
（mm/s） 

可搬質量（kg)（注2） 

水平（kg) 垂直（kg)  
定格推力 
（N） 

単軸ロボット 中型防滴タイプ 本体幅125mm 100Ｗ ストレート形状 

単軸ロボット　中型防滴タイプ　本体幅125mm　100Ｗ 
ストレート形状　高精度仕様 

ISWA【ISPWA】-M-□①-100-10-□②-□③-□④-□⑤ 

ISWA【ISPWA】-M-□①-100-5-□②-□③-□④-□⑤ 

アブソリュート 

インクリメンタル 
100

10
100～1000

500

250

30

70

－ 

－ 

169.5

340.15

ストローク 
A
B
C
D
E
F

質量（kg） 

100
508
478
100
－ 
10
22
11.7

（150） 
558
528
150
－ 
10
72
12.6

200
608
578
200
－ 
10
122
13.4

（250） 
658
628
250
－ 
10
172
14.3

300
708
678
300
1
12
22
15.1

（350） 
758
728
350
1
12
72
16.0

400
808
778
400
1
12
122
16.8

（450） 
858
828
450
1
12
172
17.7

500
908
878
500
2
14
22
18.5

（550） 
958
928
550
2
14
72
19.4

600
1008
978
600
2
14
122
20.2

（650） 
1058
1028
650
2
14
172
21.1

700
1108
1078
700
3
16
22
21.9

455

225

500

250

（750） 
1158
1128
750
3
16
72
22.8

800
1208
1178
800
3
16
122
23.6

（850） 
1258
1228
850
3
16
172
24.5

900
1308
1278
900
4
18
22
25.3

（950） 
1358
1328
950
4
18
72
26.2

1000
1408
1378
1000
4
18
122
27.0

365

180

300

150

250

125

最高速度 
（mm/s） 

リード10

リード5※ストロークにより 
　変化します。 

※50ピッチストロークは準標準設定です。 

駆動方式（注3） 
繰返し位置決め精度（注3） 
ロストモーション（注3） 
静的許容モーメント 
動的許容モーメント（注4） 
張り出し負荷長 
適応コントローラ 
ケーブル長（注5） 
グリス 
保護構造（注6） 
エアパージ圧力 
エア流量 
使用周囲温度・湿度 

ボールネジ　転造C10【転造C5相当】 
±0.02mm【±0.01mm】 
0.05mm以下【0.02mm以下】 
巻末-6をご参照下さい 
Ma：34.8N・m　Mb：49.5N・m　Mc：80.8N・m 
Ma方向：600mm以下　Mb,Mc方向：600mm以下 
T1：XSEL-J/K　　T2：XSEL-P/Q、SSEL、SCON 
N：ケーブルなし　S：3m　M：5m　X□□：長さ指定 
食用グリス（メダリオンFMグリースNo.2） 
IP65 
0.1MPa～0.2MPa（約1kgf/cm2～2kgf/cm2） 
約20～40N  /min 
0～40℃、85％RH以下（結露無きこと） 

オプション 

原点逆仕様 
ボール保持機構付ガイド 

名称 形式 
NM 
RT

参照頁 
→P209 
→P209

備考 

主要部材質 

名称 材質 

ベース、スライダ 

サイドカバー、スクリューカバー 

フロントカバー、リヤカバー 

アクチュエータケーブル 

キャプコン 

アルミ（A6063S-T5相当）白色アルマイト処理 

アルミ（A6063S-T5相当）白色アルマイト処理 

A5052白色アルマイト処理 

PVC 

ナイロン66

16165120

241

Dx20012035

95

90

F

E-M8深20

4-φ8H7深10

5
C120

B

87.5

15 15
100以上確保 

15 90
120

60 60

4-M8深18

2-φ8H7深10（リーマ穴間公差±0.02mm） 

704-M6深18 25
15
25

60
305

2-φ6H7深10（リーマ穴間公差±0.02mm）（反対側モ同様） 

8-M6深13（反対側モ同様） 

14
0

60
53050

ME（※2） 原点 
5

ME SE

5
35

200.5

（300） 

A

（
12
5）
 

ケーブルジョイント 
コネクタ（※1） 

140

155

（125） 
110

11
5

Ａ部 
 

10
4

Ａ部詳細 

（125） 

6

基準面 

フロントカバー 

スクリューカバー 
キャプコン 

アクチュエータケーブル 

ベース 

スライダ 

サイドカバー 

リヤカバー 

110

原点復帰時はスライダが
MEまで移動しますので 
周囲との干渉にご注意 
下さい。 

※2

モータ・エンコーダ 
ケーブルを接続する 
防水コネクタです。 
接続するケーブルの
詳細は、P211を 
ご参照下さい。 

※1

（注1） ストロークが長くなると、ボールネジの危険回転数の関係から最高速度が低下します。（スト
ロ－ク別の最高速度は上記表参照） 

（注2） 加速度0.3Gの場合です。 
（注3）【　】内はISPWAシリーズの数値です。 
（注4）10,000km走行寿命の場合です。 
（注5） ケーブル長さは最大30mです。長さ指定はm単位でご記入下さい。（例.X08=8m） 
（注6） 保護等級IP65はエアーパージを行った場合です。エアーパージを行わない場合はIP54と

なります。 
　　　 尚、取付姿勢は水平平置き限定です。天吊り、横立及び垂直で使用した場合は、本体に浸入し

ますのでご注意下さい。 

※上記型式の□①はエンコーダ種類、□②はストローク、□③は適応コントローラ、□④はケーブル長、□⑤はオプションが入ります   

ワンタッチ継手 
APC6-01（ピスコ） 

排水口 

エアパージ用ワンタッチ継手 
（適用チューブ外径φ6） 

適応コントローラ仕様

CAD図面がホームページより
ダウンロード出来ます。

■型式項目
オプションケーブル長適応コントローラストロークリードモータ種類エンコーダ種類タイプシリーズ

100M

100:100mm

1000:1000mm
（50mm毎）

〜
ISWA:標準仕様
ISPWA:高精度仕様

A : アブソリュート仕様
I : インクリメンタル仕様

100:100W 10:10mm
5 : 5mm

T1:XSEL-J/K
T2:SCON

SSEL
XSEL-P/Q

N :ケーブルなし
S :3m
M :5m
X□□:長さ指定

下記オプション表
参照

適応
コントローラ

最大制御
軸数

接続可能
エンコーダ種類 操作方法 電源電圧 掲載頁

X-SEL-P/Q
X-SEL-J/K
SSEL
SCON

6軸
4軸
1軸
1軸

アブソ/インクリ
プログラム

ポジショナー
パルス列制御

単相/三相
AC200V

単相AC
100/200V

→P659
→P659
→P647
→P625

2次元
CAD
2次元
CAD
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特注品のご案内 巻末-27 サポート体制 巻末-37 ISWA/ISPWA-M-200 198

※型式項目の内容は193ページをご参照下さい。

型式/スペック 

ISWA-M-200
ISPWA-M-200

寸法図 

共通仕様 

型式 エンコーダ種類 リード 
（mm） 

モータ出力 
（W） 

ストローク 
50mm単位（mm） 

速度（注1） 
（mm/s） 

可搬質量（kg)（注2） 

水平（kg) 垂直（kg)  
定格推力 
（N） 

ISWA【ISPWA】-M-□①-200-20-□②-□③-□④-□⑤ 

ISWA【ISPWA】-M-□①-200-10-□②-□③-□④-□⑤ 

アブソリュート 

インクリメンタル 
200

20
100～1000

1000

500

30

70

－ 

－ 

169.5

340.110

単軸ロボット 中型防滴タイプ 本体幅125mm 200Ｗ ストレート形状 

単軸ロボット　中型防滴タイプ　本体幅125mm　200Ｗ 
ストレート形状　高精度仕様 

※上記型式の□①はエンコーダ種類、□②はストローク、□③は適応コントローラ、□④はケーブル長、□⑤はオプションが入ります   

※50ピッチストロークは準標準設定です。 

ストローク 
A
B
C
D
E
F

質量（kg） 

100
508
478
100
－ 
10
22
11.9

（150） 
558
528
150
－ 
10
72
12.8

200
608
578
200
－ 
10
122
13.6

（250） 
658
628
250
－ 
10
172
14.5

300
708
678
300
1
12
22
15.3

（350） 
758
728
350
1
12
72
16.2

400
808
778
400
1
12
122
17.0

（450） 
858
828
450
1
12
172
17.9

500
908
878
500
2
14
22
18.7

（550） 
958
928
550
2
14
72
19.6

600
1008
978
600
2
14
122
20.4

（650） 
1058
1028
650
2
14
172
21.3

700
1108
1078
700
3
16
22
22.1

915

455

1000

500

（750） 
1158
1128
750
3
16
72
23.0

800
1208
1178
800
3
16
122
23.8

（850） 
1258
1228
850
3
16
172
24.7

900
1308
1278
900
4
18
22
25.5

（950） 
1358
1328
950
4
18
72
26.4

1000
1408
1378
1000
4
18
122
27.2

735

365

600

300

500

250

最高速度 
（mm/s） 

リード20

リード10※ストロークにより 
　変化します。 

駆動方式（注3） 
繰返し位置決め精度（注3） 
ロストモーション（注3） 
静的許容モーメント 
動的許容モーメント（注4） 
張り出し負荷長 
適応コントローラ 
ケーブル長（注5） 
グリス 
保護構造（注6） 
エアパージ圧力 
エア流量 
使用周囲温度・湿度 

ボールネジ　転造C10【転造C5相当】 
±0.02mm【±0.01mm】 
0.05mm以下【0.02mm以下】 
巻末-6をご参照下さい 
Ma：34.8N・m　Mb：49.5N・m　Mc：80.8N・m 
Ma方向：600mm以下　Mb,Mc方向：600mm以下 
T1：XSEL-J/K　　T2：XSEL-P/Q、SSEL、SCON 
N：ケーブルなし　S：3m　M：5m　X□□：長さ指定 
食用グリス（メダリオンFMグリースNo.2） 
IP65 
0.1MPa～0.2MPa（約1kgf/cm2～2kgf/cm2） 
約20～40N  /min 
0～40℃、85％RH以下（結露無きこと） 

オプション 

原点逆仕様 
ボール保持機構付ガイド 

名称 形式 
NM 
RT

参照頁 
→P209 
→P209

備考 

主要部材質 

名称 材質 

ベース、スライダ 

サイドカバー、スクリューカバー 

フロントカバー、リヤカバー 

アクチュエータケーブル 

キャプコン 

アルミ（A6063S-T5相当）白色アルマイト処理 

アルミ（A6063S-T5相当）白色アルマイト処理 

A5052白色アルマイト処理 

PVC 

ナイロン66

（300） ケーブルジョイント 
コネクタ（※1） キャプコン 

リヤカバー 

16165120

241

Dx20012035

95

90

F

E-M8深20

4-φ8H7深10

5
C120

B

87.5

15 15

15 90
120

60 60

4-M8深18

2-φ8H7深10（リーマ穴間公差±0.02mm） 

704-M6深18 25
15
25

60
305

2-φ6H7深10（リーマ穴間公差±0.02mm）（反対側モ同様） 

8-M6深13（反対側モ同様） 

14
0

60
53050

ME（※2） 原点 
5

ME SE

5
35

200.5

A

（
12
5）
 

140

155

（125） 
110

11
5

Ａ部 
 

10
4

Ａ部詳細 

（125） 

6

110
基準面 

100以上確保 

フロントカバー 

スクリューカバー 

アクチュエータケーブル 

ベース 

スライダ 

サイドカバー 

原点復帰時はスライダが
MEまで移動しますので 
周囲との干渉にご注意 
下さい。 

※2

モータ・エンコーダ 
ケーブルを接続する 
防水コネクタです。 
接続するケーブルの
詳細は、P211を 
ご参照下さい。 

※1

（注1） ストロークが長くなると、ボールネジの危険回転数の関係から最高速度が低下します。（スト
ロ－ク別の最高速度は上記表参照） 

（注2） 加速度0.3Gの場合です。 
（注3）【　】内はISPWAシリーズの数値です。 
（注4）10,000km走行寿命の場合です。 
（注5） ケーブル長さは最大30mです。長さ指定はm単位でご記入下さい。（例.X08=8m） 
（注6） 保護等級IP65はエアーパージを行った場合です。エアーパージを行わない場合はIP54と

なります。 
　　　 尚、取付姿勢は水平平置き限定です。天吊り、横立及び垂直で使用した場合は、本体に浸入し

ますのでご注意下さい。 

ワンタッチ継手 
APC6-01（ピスコ） 

排水口 

エアパージ用ワンタッチ継手 
（適用チューブ外径φ6） 

CAD図面がホームページより
ダウンロード出来ます。

適応コントローラ仕様

■型式項目
オプションケーブル長適応コントローラストロークリードモータ種類エンコーダ種類タイプシリーズ

200M

100:100mm

1000:1000mm
（50mm毎）

〜
ISWA:標準仕様
ISPWA:高精度仕様

A : アブソリュート仕様
I : インクリメンタル仕様

200:200W 20:20mm
10:10mm

T1:XSEL-J/K
T2:SCON

SSEL
XSEL-P/Q

N :ケーブルなし
S :3m
M :5m
X□□:長さ指定

下記オプション表
参照

適応
コントローラ

最大制御
軸数

接続可能
エンコーダ種類 操作方法 電源電圧 掲載頁

X-SEL-P/Q
X-SEL-J/K
SSEL
SCON

6軸
4軸
1軸
1軸

アブソ/インクリ
プログラム

ポジショナー
パルス列制御

単相/三相
AC200V

単相AC
100/200V

→P659
→P659
→P647
→P625

2次元
CAD
2次元
CAD
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199 ISWA/ISPWA-L-200

※型式項目の内容は193ページをご参照下さい。

型式/スペック 

ISWA-L-200
ISPWA-L-200

寸法図 

共通仕様 

型式 エンコーダ種類 リード 
（mm） 

モータ出力 
（W） 

ストローク 
50mm単位（mm） 

速度（注1） 
（mm/s） 

可搬質量（kg)（注2） 

水平（kg) 垂直（kg)  
定格推力 
（N） 

駆動方式（注3） 
繰返し位置決め精度（注3） 
ロストモーション（注3） 
静的許容モーメント 
動的許容モーメント（注4） 
張り出し負荷長 
適応コントローラ 
ケーブル長（注5） 
グリス 
保護構造（注6） 
エアパージ圧力 
エア流量 
使用周囲温度・湿度 

ボールネジ　転造C10【転造C5相当】 
±0.02mm【±0.01mm】 
0.05mm以下【0.02mm以下】 
巻末-6をご参照下さい 
Ma：52.5N・m　Mb：75.0N・m　Mc：124.5N・m 
Ma方向：750mm以下　Mb,Mc方向：750mm以下 
T1：XSEL-J/K　　T2：XSEL-P/Q、SSEL、SCON 
N：ケーブルなし　S：3m　M：5m　X□□：長さ指定 
食用グリス（メダリオンFMグリースNo.2） 
IP65 
0.1MPa～0.2MPa（約1kgf/cm2～2kgf/cm2） 
約20～40N  /min 
0～40℃、85％RH以下（結露無きこと） 

オプション 

原点逆仕様 
ボール保持機構付ガイド 

名称 形式 
NM 
RT

参照頁 
→P209 
→P209

備考 

単軸ロボット 大型防滴タイプ 本体幅155mm 200Ｗ ストレート形状 

単軸ロボット　大型防滴タイプ　本体幅155mm　200Ｗ 
ストレート形状　高精度仕様 

アブソリュート 

インクリメンタル 
200

20
100～1200

1000

500

30

70

－ 

－ 

169.5

340.110

※50ピッチストロークは準標準設定です。 

ストローク 
A
B
C
D
E
F

質量（kg）  

100
576
546
100
－ 
12
73.5
19.9

（150） 
626
596
150
－ 
12
123.5
20.9

200
676
646
200
－ 
12
173.5
21.8

（250） 
726
696
250
1
14
23.5
22.8

300
776
746
300
1
14
73.5
23.7

（350） 
826
796
350
1
14
123.5
24.7

400
876
846
400
1
14
173.5
25.6

（450） 
926
896
450
2
16
23.5
26.6

500
976
946
500
2
16
73.5
27.5

（550） 
1026
996
550
2
16
123.5
28.5

600
1076
1046
600
2
16
173.5
29.4

（650） 
1126
1096
650
3
18
23.5
30.4

700
1176
1146
700
3
18
73.5
31.3

500

1000

（750） 
1226
1196
750
3
18
123.5
32.3

800
1276
1246
800
3
18
173.5
33.2

（850） 
1326
1296
850
4
20
23.5
34.2

900
1376
1346
900
4
20
73.5
35.1

（950） 
1426
1396
950
4
20
123.5
36.1

1000
1476
1446
1000
4
20
173.5

（1050） 
1526
1496
1050
5
22
23.5

1100
1576
1546
1100
5
22
73.5

（1150） 
1626
1596
1150
5
22
123.5

1200
1676
1646
1200
5
22
173.5

38.0 38.9 39.9 40.837.0

465

930

380

765

320

640

270

545

230

465最高速度 
（mm/s） 

リード20

リード10※ストロークにより 
　変化します。 

ISWA【ISPWA】-L-□①-200-20-□②-□③-□④-□⑤ 

ISWA【ISPWA】-L-□①-200-10-□②-□③-□④-□⑤ 

140

主要部材質 

名称 材質 

ベース、スライダ 

サイドカバー、スクリューカバー 

フロントカバー、リヤカバー 

アクチュエータケーブル 

キャプコン 

アルミ（A6063S-T5相当）白色アルマイト処理 

アルミ（A6063S-T5相当）白色アルマイト処理 

A5052白色アルマイト処理 

PVC 

ナイロン66

（注1） ストロークが長くなると、ボールネジの危険回転数の関係から最高速度が低下します。（スト
ロ－ク別の最高速度は上記表参照） 

（注2） 加速度0.3Gの場合です。 
（注3）【　】内はISPWAシリーズの数値です。 
（注4）10,000km走行寿命の場合です。 
（注5） ケーブル長さは最大30mです。長さ指定はm単位でご記入下さい。（例.X08=8m） 
（注6） 保護等級IP65はエアーパージを行った場合です。エアーパージを行わない場合はIP54と

なります。 
　　　 尚、取付姿勢は水平平置き限定です。天吊り、横立及び垂直で使用した場合は、本体に浸入し

ますのでご注意下さい。 

17.535150150

277.5

10020

70

Dx200F

4-φ8H7深10

E-M8深20

12
0

35
7

55040505
8-M6深13（反対側モ加工） 

2-φ6H7深8（リーマ穴間公差±0.02mm）（反対側モ加工） 

75 75

8－M8深20

2-φ8H7深10（リーマ穴間公差±0.02mm） 

30 90 30
15 120 15

150

17
0

ME（※2） 原点 
5

C

5
ME SE

15086 240

B
A

15 15

11
2

170

185

12
5

（
15
5）
 

（300） 

100mm以上確保 

Ａ部詳細 

（155） 

6

140
基準面 

Ａ部 
 （155） 

原点復帰時はスライダが
MEまで移動しますので 
周囲との干渉にご注意 
下さい。 

※2

ケーブルジョイント 
コネクタ（※1） 

フロントカバー 
スライダ スクリューカバー 

キャプコン 

アクチュエータケーブル 

リヤカバー 

ベース 

サイドカバー 

※上記型式の□①はエンコーダ種類、□②はストローク、□③は適応コントローラ、□④はケーブル長、□⑤はオプションが入ります   

モータ・エンコーダ 
ケーブルを接続する 
防水コネクタです。 
接続するケーブルの
詳細は、P211を 
ご参照下さい。 

※1

ワンタッチ継手 
APC6-01（ピスコ） 

排水口 

エアパージ用ワンタッチ継手 
（適用チューブ外径φ6） 

CAD図面がホームページより
ダウンロード出来ます。

適応コントローラ仕様

■型式項目
オプションケーブル長適応コントローラストロークリードモータ種類エンコーダ種類タイプシリーズ

200L

100:100mm

1200:1200mm
（50mm毎）

〜
ISWA:標準仕様
ISPWA:高精度仕様

A : アブソリュート仕様
I : インクリメンタル仕様

200:200W 20:20mm
10:10mm

T1:XSEL-J/K
T2:SCON

SSEL
XSEL-P/Q

N :ケーブルなし
S :3m
M :5m
X□□:長さ指定

下記オプション表
参照

適応
コントローラ

最大制御
軸数

接続可能
エンコーダ種類 操作方法 電源電圧 掲載頁

X-SEL-P/Q
X-SEL-J/K
SSEL
SCON

6軸
4軸
1軸
1軸

アブソ/インクリ
プログラム

ポジショナー
パルス列制御

単相/三相
AC200V

単相AC
100/200V

→P659
→P659
→P647
→P625

2次元
CAD
2次元
CAD
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特注品のご案内 巻末-27 サポート体制 巻末-37 ISWA/ISPWA-L-400 200

※型式項目の内容は193ページをご参照下さい。

型式/スペック 

寸法図 

共通仕様 

型式 エンコーダ種類 リード 
（mm） 

モータ出力 
（W） 

ストローク 
50mm単位（mm） 

速度（注1） 
（mm/s） 

可搬質量（kg)（注2） 

水平（kg) 垂直（kg)  
定格推力 
（N） 

駆動方式（注3） 
繰返し位置決め精度（注3） 
ロストモーション（注3） 
静的許容モーメント 
動的許容モーメント（注4） 
張り出し負荷長 
適応コントローラ 
ケーブル長（注5） 
グリス 
保護構造（注6） 
エアパージ圧力 
エア流量 
使用周囲温度・湿度 

ボールネジ　転造C10【転造C5相当】 
±0.02mm【±0.01mm】 
0.05mm以下【0.02mm以下】 
巻末-6をご参照下さい 
Ma：52.5N・m　Mb：75.0N・m　Mc：124.5N・m 
Ma方向：750mm以下　Mb,Mc方向：750mm以下 
T1：XSEL-J/K　　T2：XSEL-P/Q、SSEL、SCON 
N：ケーブルなし　S：3m　M：5m　X□□：長さ指定 
食用グリス（メダリオンFMグリースNo.2） 
IP65 
0.1MPa～0.2MPa（約1kgf/cm2～2kgf/cm2） 
約20～40N  /min 
0～40℃、85％RH以下（結露無きこと） 

アブソリュート 

インクリメンタル 
400 20 100～1200 1000 70 － 340.1

※50ピッチストロークは準標準設定です。 

ストローク 
A
B
C
D
E
F

質量（kg）  

100
576
546
100
－ 
12
73.5
 

（150） 
626
596
150
－ 
12
123.5
 

200
676
646
200
－ 
12
173.5
 

（250） 
726
696
250
1
14
23.5
 

300
776
746
300
1
14
73.5
 

（350） 
826
796
350
1
14
123.5
 

400
876
846
400
1
14
173.5
 

（450） 
926
896
450
2
16
23.5
 

500
976
946
500
2
16
73.5
 

（550） 
1026
996
550
2
16
123.5
 

600
1076
1046
600
2
16
173.5
 

（650） 
1126
1096
650
3
18
23.5
 

700
1176
1146
700
3
18
73.5
 

1000

（750） 
1226
1196
750
3
18
123.5
 

800
1276
1246
800
3
18
173.5
 

（850） 
1326
1296
850
4
20
23.5
 

900
1376
1346
900
4
20
73.5
 

（950） 
1426
1396
950
4
20
123.5
 

1000
1476
1446
1000
4
20
173.5

（1050） 
1526
1496
1050
5
22
23.5

1100
1576
1546
1100
5
22
73.5

（1150） 
1626
1596
1150
5
22
123.5

1200
1676
1646
1200
5
22
173.5

 

930 765 640 545 465
最高速度 
（mm/s） リード20
※ストロークにより 
　変化します。 

ISWA-L-400
ISPWA-L-400

単軸ロボット 大型防滴タイプ 本体幅155mm 400Ｗ ストレート形状 

単軸ロボット　大型防滴タイプ　本体幅155mm　400Ｗ 
ストレート形状　高精度仕様 

ISWA【ISPWA】-L-□①-400-20-□②-□③-□④-□⑤ 

リヤカバー 

オプション 

原点逆仕様 
ボール保持機構付ガイド 

名称 形式 
NM 
RT

参照頁 
→P209 
→P209

備考 

主要部材質 

名称 材質 

ベース、スライダ 

サイドカバー、スクリューカバー 

フロントカバー、リヤカバー 

アクチュエータケーブル 

キャプコン 

アルミ（A6063S-T5相当）白色アルマイト処理 

アルミ（A6063S-T5相当）白色アルマイト処理 

A5052白色アルマイト処理 

PVC 

ナイロン66

（注1） ストロークが長くなると、ボールネジの危険回転数の関係から最高速度が低下します。（スト
ロ－ク別の最高速度は上記表参照） 

（注2） 加速度0.3Gの場合です。 
（注3）【　】内はISPWAシリーズの数値です。 
（注4）10,000km走行寿命の場合です。 
（注5） ケーブル長さは最大30mです。長さ指定はm単位でご記入下さい。（例.X08=8m） 
（注6） 保護等級IP65はエアーパージを行った場合です。エアーパージを行わない場合はIP54と

なります。 
　　　 尚、取付姿勢は水平平置き限定です。天吊り、横立及び垂直で使用した場合は、本体に浸入し

ますのでご注意下さい。 

140
15
100mm以上確保 

17.535150150

277.5

10020

70

Dx200F

4-φ8H7深10

E-M8深20

12
0

35
7

55040505
8-M6深13（反対側モ加工） 

2-φ6H7深8（リーマ穴間公差±0.02mm）（反対側モ加工） 

75 75

8－M8深20

2-φ8H7深10（リーマ穴間公差±0.02mm） 

30 90 30
15 120 15

150

17
0

ME（※2） 原点 
5

C

5
ME SE

15086 240

B
A

15
11
2

170

185

12
5

（
15
5）
 

（300） 

Ａ部 
 （155） 

原点復帰時はスライダが
MEまで移動しますので 
周囲との干渉にご注意 
下さい。 

※2

ケーブルジョイント 
コネクタ（※1） 

フロントカバー 
スライダ スクリューカバー 

キャプコン 

アクチュエータケーブル 

ベース 

サイドカバー 

Ａ部詳細 

（155） 

6

140
基準面 

20.1 20.6 22.0 22.5 23.9 24.4 25.8 26.3 27.7 28.2 29.6 30.1 31.5 32.0 33.4 33.9 35.3 35.8 37.7 39.1 39.6 41.037.2

※上記型式の□①はエンコーダ種類、□②はストローク、□③は適応コントローラ、□④はケーブル長、□⑤はオプションが入ります   

モータ・エンコーダ 
ケーブルを接続する 
防水コネクタです。 
接続するケーブルの
詳細は、P211を 
ご参照下さい。 

※1

ワンタッチ継手 
APC6-01（ピスコ） 

排水口 

エアパージ用ワンタッチ継手 
（適用チューブ外径φ6） 

CAD図面がホームページより
ダウンロード出来ます。

適応コントローラ仕様

■型式項目
オプションケーブル長適応コントローラストロークリードモータ種類エンコーダ種類タイプシリーズ

400L

100:100mm

1200:1200mm
（50mm毎）

〜
ISWA:標準仕様
ISPWA:高精度仕様

A : アブソリュート仕様
I : インクリメンタル仕様

400:400W 20:20mm T1:XSEL-J/K
T2:SCON

SSEL
XSEL-P/Q

N :ケーブルなし
S :3m
M :5m
X□□:長さ指定

下記オプション表
参照

適応
コントローラ

最大制御
軸数

接続可能
エンコーダ種類 操作方法 電源電圧 掲載頁

X-SEL-P/Q
X-SEL-J/K
SSEL
SCON

6軸
4軸
1軸
1軸

アブソ/インクリ
プログラム

ポジショナー
パルス列制御

単相/三相
AC200V

単相AC
200V

単相AC
100/200V

→P659
→P659
→P647
→P625

2次元
CAD
2次元
CAD



メンテナンス部品 寿命とモーメントについて P.211 巻末-5
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201 IX-NNW2515H

ご注意 

※１：スペーサに加わる外力は軸方向30N以下、回転方向2N・m以下として下さい。（スペーサ1個あたり） 
※２：お客様がコントローラのI/O出力より信号をとりユーサ 配゙線内にあるLED端子にDC24Vを加える配線処理をする事によりLEDが動作します。 

63.
8ﾟ 63.8ﾟ 

R
12
5

200

R125.0

120ﾟ 12
0ﾟ
 

R
125

120ﾟ 12
0ﾟ
 

R250

動作禁止領域 

動作範囲 （注11） パネル部分詳細図 

10
0

14
0

16
0

アーム1ストッパ 

15

（424.5） 

アーム2ストッパー 185
155 4-φ9 

φ16座グリ深さ0.5

2-φ8H7（リーマ穴間公差±0.02mm） 92.5
13055

基準面 
パネル部 

30

10
8

φ11（内径） 
φ16h7（　　 ） 

φ35

15

120

  エア供給口 
  適用チューブ外径φ6 
（内径φ4） 

15
60 1
2

周辺機器取り付け   
Tスロット（M3、M4） 

12

57

φ4（白）ワンタッチ継手 

φ4（黒）ワンタッチ継手 

φ4（赤） 
ワンタッチ継手 

ユーザコネクタ 
15ピン 

赤色LED（※2） ブレーキ解除スイッチ 

ユーザスペーサ 
高さ10、M4深さ5（※1） 

0 
-0.018

先端部詳細図 
ケーブル／配管 
・モータ・エンコーダケーブル 5m／10m 
・ブレーキ電源ケーブル 5m／10m 
・ユーザー配線ケーブル 5m／10m 
・エアー配管（4本） 0.15m

100mm以上 
確保 

反対面共 

20
6

74
25
0

21

125

249.5

10
6.
5

S
T
15
0

2.
5

21
0

125

基準面 

30

8

23
7

72
7

（
69
8.
5）
 

（
16
8.
5）
 

50

周辺機器取付け用 
タップ穴（4-M4深さ12） 

4（
メ
カ
エ
ン
ド
） 

φ16

型式/スペック

寸法図

共通仕様

型式

IX-NNW2515H- -T2①

軸構成

1軸

2軸

3軸

4軸

第1アーム

第2アーム

垂直軸

回転軸

アーム長
（mm）

125

125

ー

ー

モータ
容量
（W）

200

100

100

50

動作範囲

繰り返し
位置決め
精度
（mm）
（注1）

PTP動作時
最大
動作速度
（注2）

±120度

±120度

150mm

±360度

±0.010
（XY）

±0.010

±0.005

3191mm/s
（合成速度）

1316mm/s

1600度/s

標準
サイクルタイム
（sec）
（注3）

可搬質量
（kg）

定格 最大

第3軸
押し込み推力（N）

押付
動作時
（注4）

最大
推力
（注4）

許容慣性
モーメント
（㎏・㎡）（注5）

許容
トルク
（N・ｍ)

第4軸
許容負荷

0.45 1 3 111.0 58.0 0.015 1.9

※上記型式の はケーブル長が入ります。①

エンコーダ種類

ユーザー配線

ユーザー配管

アラーム表示灯（注6）

ブレーキ解除スイッチ（注7）

アブソリュート

15芯AWG26シールド付き防水コネクタ

外径φ4内径φ2.5エアチューブ3本（常時使用圧力0.8MPa）

赤色LED小型表示灯1個（DC24V供給必要）

上下軸落下防止用ブレーキ解除スイッチ（DC24V供給必要）

周囲温度・湿度

本体質量

適応コントローラ

ケーブル長（注8）

保護構造（注9）

エアバージ圧力（注10）

温度0～40℃　湿度20～85％RH以下（結露無きこと）

21㎏

T2：XSEL-PX/QX

5L：5m（標準） 10L：10m（オプション）

IP65相当

0.3Mpa以上（最大0.6Mpa以下）（清浄な乾燥エア）

（注1）～（注11）は192ページをご参照下さい。

IX-NNW2515H 小型スカラロボット 防塵・防滴タイプ アーム長250mm
上下軸150mm

※型式項目の内容は194ページをご参照下さい。

適応コントローラ仕様適応コントローラ仕様

適応
コントローラ 特長 最大I/O点数

（入力/出力） 電源電圧 掲載頁

XSEL-PX

XSEL-QX

最大6軸対応高出力タイプ

安全カテゴリ4対応タイプ
192点/192点 三相

AC200V

→P681

→P681

2次元
CAD
2次元
CAD

CAD図面がホームページより
ダウンロード出来ます。

クリーン対応タイプ
アーム長250mm／垂直軸150mm

5L : 5m（標準）
10L : 10m

T2:XSEL-PX/QX

■型式項目
適応コントローラケーブル長タイプシリーズ

T2NNW2515HIX

※スカラロボットは100％の速度・加速度で連続運転は出来ません。
動作可能条件は巻末-11の技術資料をご覧下さい。
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特注品のご案内 巻末-27 サポート体制 巻末-37 IX-NNW3515H 202

周囲温度・湿度

本体質量

適応コントローラ

ケーブル長（注8）

保護構造（注9）

エアバージ圧力（注10）

温度0～40℃　湿度20～85％RH以下（結露無きこと）

22㎏

T2：XSEL-PX/QX

5L：5m（標準） 10L：10m（オプション）

IP65相当

0.3Mpa以上（最大0.6Mpa以下）（清浄な乾燥エア）

適応
コントローラ 特長 最大I/O点数

（入力/出力） 電源電圧 掲載頁

XSEL-PX

XSEL-QX

最大6軸対応高出力タイプ

安全カテゴリ4対応タイプ
192点/192点 三相

AC200V

→P681

→P681

適応コントローラ仕様適応コントローラ仕様

12

57

φ4（白）ワンタッチ継手 

φ4（赤）ワンタッチ継手 ユーザコネクタ   
15ピン 

φ4（黒）ワンタッチ継手 

赤色ＬＥＤ（※2） ブレーキ解除スイッチ 

ユーザスペーサ 
高さ10、Ｍ4深さ5（※1） 

15

2-φ8H7（リーマ穴間公差±0.02mm） 
92.5

120

15

φ11（内径） 

8
10

φ35

30

適用チューブ外径φ6 
（内径φ4） 

（524.5） 

基準面 

12
15

60

周辺機器取り付け 
Ｔスロット（Ｍ３、Ｍ4） 

アーム2ストッパー 

アーム1ストッパ 

4-φ9 
φ16座グリ深さ0.5

10
0

13055

185
155

16
0

14
0

※１：スペーサに加わる外力は軸方向30Ｎ以下、回転方向2Ｎ・ｍ以下として下さい。（スペーサ1個あたり） 
※2：お客様がコントローラのＩ／Ｏ出力より信号をとりユーザ配線内にあるＬＥＤ端子にＤＣ２４Ｖを加える配線処理をする事によりＬＥＤが動作します。 

 0 
-0.018φ16h7（　  ） 

先端部詳細図 

パネル部分詳細図 
動作範囲 （注11） 

109.4
ﾟ R1

25109.4ﾟ 
200

R162.7

135ﾟ 

R350

R125

13
5ﾟ
 

動作禁止領域 

12
0ﾟ
 120ﾟ 12
0ﾟ
 120ﾟ 

パネル部 

ケーブル／配管 
・モータ・エンコーダケーブル 5m／10m 
・ブレーキ電源ケーブル 5m／10m 
・ユーザー配線ケーブル 5m／10m 
・エアー配管（4本） 0.15m

100mm以上 
確保 

反対面共 

25
0

20
6

74

φ16
125

21
0

2.
5

S
T
15
0

10
6.
5
21

249.5

225

基準面 

30

8
23
7

72
7

（
16
8.
5）
 

（
69
8.
5）
 

50

周辺機器取付け用 
タップ穴（M4,4個所） 

4（
メ
カ
エ
ンド
） 

型式/スペック

寸法図

共通仕様

型式

IX-NNW3515H- -T2①

軸構成

1軸

2軸

3軸

4軸

第1アーム

第2アーム

垂直軸

回転軸

アーム長
（mm）

225

125

ー

ー

モータ
容量
（W）

200

100

100

50

動作範囲

繰り返し
位置決め
精度
（mm）
（注1）

PTP動作時
最大
動作速度
（注2）

±120度

±135度

150mm

±360度

±0.010
（XY）

±0.010

±0.005

4042mm/s
（合成速度）

1316mm/s

1600度/s

標準
サイクルタイム
（sec）
（注3）

可搬質量
（kg）

定格 最大

第3軸
押し込み推力（N）

押付
動作時
（注4）

最大
推力
（注4）

許容慣性
モーメント
（㎏・㎡）（注5）

許容
トルク
（N・ｍ)

第4軸
許容負荷

0.47 1 3 111.0 58.0 0.015 1.9

※上記型式の は適応コントローラが入ります。①

エンコーダ種類

ユーザー配線

ユーザー配管

アラーム表示灯（注6）

ブレーキ解除スイッチ（注7）

アブソリュート

15芯AWG26シールド付き防水コネクタ

外径φ4内径φ2.5エアチューブ3本（常時使用圧力0.8MPa）

赤色LED小型表示灯1個（DC24V供給必要）

上下軸落下防止用ブレーキ解除スイッチ（DC24V供給必要）

IX-NNW3515H 小型スカラロボット 防塵・防滴タイプ アーム長350mm
上下軸150mm

※型式項目の内容は194ページをご参照下さい。

ご注意 
（注1）～（注11）は192ページをご参照下さい。

2次元
CAD
2次元
CAD

CAD図面がホームページより
ダウンロード出来ます。

クリーン対応タイプ
アーム長350mm／垂直軸150mm

5L : 5m（標準）
10L : 10m

T2:XSEL-PX/QX

■型式項目
適応コントローラケーブル長タイプシリーズ

T2NNW3515HIX

※スカラロボットは100％の速度・加速度で連続運転は出来ません。
動作可能条件は巻末-11の技術資料をご覧下さい。
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（723.2） 

4-φ11 
φ24座グリ深さ5

※1：スペーサに加わる外力は軸方向30Ｎ以下、回転方向2Ｎ・ｍ以下として下さい。（スペーサ1個あたり） 
※2：お客様がコントローラのＩ／Ｏ出力より信号をとりユーザ配線内にあるＬＥＤ端子にＤＣ24Ｖを加える配線 
　　処理をする事によりＬＥＤが動作します。 
※3：3-M4深さ8はアーム側面を貫通しています。取付けネジが長いと内部機構部品に干渉しますので注意して 
　　下さい。またネジにはシールテープ等を必ず使って密閉して下さい。 

 A-A断面図 

30

（
16
） 

21
28

29

  17
.5

7.
5

28
11
9

62.5

φ4 
エアーチューブ 
ワンタッチ継手 

φ6 
エアーチューブ 
ワンタッチ継手 

スペーサ 
外径φ7 
高さ10 
Ｍ4　深さ5 
（※1） 

赤色ＬＥＤ（※2） 

ブレーキ 
解除スイッチ 

ユ－ザ配線用コネクタ 
23ピン 

先端部詳細 

パネル部詳細 

（動作禁止領域） 

14
5°
 145° 

200

R500 R150.4
12
0°
 

87.8° 

120° 

R
25
0

動作範囲 （注11） 

 0 
-0.021φ20h7（　　） 

赤 

黒 白 

黄 赤 

黒 白 

黄 

Ａ 

パネル部 

エア供給口 
適用チューブ外径φ6

Ａ 

25 50 20

ケーブル／配管 
・モータ・エンコーダケーブル 5m／10m 
・ブレーキ電源ケーブル 5m／10m 
・ユーザー配線ケーブル 5m／10m 
・エアー配管（4本） 0.15m

（反対側も） 
セットスクリューで 
密閉（※3） 

3－M4深さ8

型式/スペック

寸法図

共通仕様

型式

IX-NNW5020H- -T2

【IX-NNW5030H- -T2】①

①

軸構成

1軸

2軸

3軸

4軸

第1アーム

第2アーム

垂直軸

回転軸

アーム長
（mm）

250

250

ー

ー

モータ
容量
（W）

400

200

200

100

動作範囲

繰り返し
位置決め
精度
（mm）
（注1）

PTP動作時
最大
動作速度
（注2）

±120度

±145度

200mm
【300mm】

±360度

±0.010
（XY）

±0.010

±0.005

6381mm/s
（合成速度）

1473mm/s

1857度/s

標準
サイクルタイム
（sec）
（注3）

可搬質量
（kg）

定格 最大

第3軸
押し込み推力（N）

押付
動作時
（注4）

最大
推力
（注4）

許容慣性
モーメント
（㎏・㎡）（注5）

許容
トルク
（N・ｍ)

第4軸
許容負荷

0.43 2 10 181.0 93 0.06 3.7

※上記型式の はケーブル長が入ります。①

エンコーダ種類

ユーザー配線

ユーザー配管

アラーム表示灯（注6）

ブレーキ解除スイッチ（注7）

アブソリュート

23芯AWG26シールド付き防水コネクタ

外径φ6内径φ4エアチューブ2本（常時使用圧力0.8MPa）

外径φ4内径φ2.5エアチューブ2本（常時使用圧力0.8MPa）

赤色LED小型表示灯1個（DC24V供給必要）

上下軸落下防止用ブレーキ解除スイッチ（DC24V供給必要）

※型式項目の内容は194ページをご参照下さい。

※【 】内は上下軸300mm（オプション）
仕様の寸法です。

IX-NNW50□□H 中型スカラロボット 防塵・防滴タイプ アーム長500mm
上下軸200mm（300mm）

適応コントローラ仕様

適応
コントローラ 特長 最大I/O点数

（入力/出力） 電源電圧 掲載頁

XSEL-PX

XSEL-QX

最大6軸対応高出力タイプ

安全カテゴリ対応タイプ
192点/192点 三相

AC200V

→P681

→P681
ご注意 

（注1）～（注11）は192ページをご参照下さい。

2次元
CAD
2次元
CAD

CAD図面がホームページより
ダウンロード出来ます。

周囲温度・湿度

本体質量

適応コントローラ

ケーブル長（注8）

保護構造（注9）

エアパージ圧力（注10）

温度0～40℃　湿度20～85％RH以下（結露無きこと）

32.5㎏

T2：XSEL-PX/QX

5L：5m（標準） 10L：10m（オプション）

IP65相当

0.3Mpa以上（最大0.6Mpa以下）（清浄な乾燥エア）

NNW5020H:
アーム長500mm／垂直軸200mm
NNW5030H:
アーム長500mm／垂直軸300mm

5L : 5m（標準）
10L : 10m

T2:XSEL-PX/QX

■型式項目
適応コントローラケーブル長タイプシリーズ

T2IX

※スカラロボットは100％の速度・加速度で連続運転は出来ません。
動作可能条件は巻末-11の技術資料をご覧下さい。
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特注品のご案内 巻末-27 サポート体制 巻末-37 IX-NNW60□□H 204

適応
コントローラ 特長 最大I/O点数

（入力/出力） 電源電圧 掲載頁

XSEL-PX

XSEL-QX

最大6軸対応高出力タイプ

安全カテゴリ対応タイプ
192点/192点 三相

AC200V

→P681

→P681

適応コントローラ仕様

動作範囲 （注11） 
（動作禁止領域） 
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φ4 
エアーチューブ 
ワンタッチ継手 

φ6 
エアーチューブ 
ワンタッチ継手 

スペーサ 
外径φ7 
高さ10 
Ｍ4　深さ5 
（※1） 

赤色ＬＥＤ（※2） 

ブレーキ 
解除スイッチ 

２３ピン 
ユ－ザ配線用コネクタ 
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4－φ11 
φ24座グリ深さ5

※1：スペーサに加わる外力は軸方向30Ｎ以下、回転方向2Ｎ・ｍ以下として下さい。（スヘー゚サ1個あたり） 
※2：お客様がコントローラのＩ／Ｏ出力より信号をとりユーザ配線内にあるＬＥＤ端子にＤＣ24Ｖを加える配線 
　　処理をする事によりＬＥＤが動作します。 
※3：3-M4深さ8はアーム側面を貫通しています。取付けネジが長いと内部機構部品に干渉しますので注意して 
　　下さい。またネジにはシールテープ等を必ず使って密閉して下さい。 先端部詳細 

A-A断面 

パネル部詳細 

赤 

黒 白 

黄 

黒 白 

20

 0 
-0.021

Ａ Ａ 

エア供給口 
適用チューブ外径φ6

赤 黄 

25 50 20

（反対側も） 
セットスクリューで 
密閉（※3） 

3－M4深さ8

ケーブル／配管 
・モータ・エンコーダケーブル 5m／10m 
・ブレーキ電源ケーブル 5m／10m 
・ユーザー配線ケーブル 5m／10m 
・エアー配管（4本） 0.15m

型式/スペック

寸法図

共通仕様

型式

IX-NNW6020H- -T2

【IX-NNW6030H- -T2】①

①

軸構成

1軸

2軸

3軸

4軸

第1アーム

第2アーム

垂直軸

回転軸

アーム長
（mm）

350

250

ー

ー

モータ
容量
（W）

400

200

200

100

動作範囲

繰り返し
位置決め
精度
（mm）
（注1）

PTP動作時
最大
動作速度
（注2）

±120度

±145度

200mm
【300mm】

±360度

±0.010
（XY）

±0.010

±0.005

7232mm/s
（合成速度）

1473mm/s

1857度/s

標準
サイクルタイム
（sec）
（注3）

可搬質量
（kg）

定格 最大

第3軸
押し込み推力（N）

押付
動作時
（注4）

最大
推力
（注4）

許容慣性
モーメント
（㎏・㎡）（注5）

許容
トルク
（N・ｍ)

第4軸
許容負荷

0.47 2 10 181.0 93 0.06 3.7

※上記型式の はケーブル長が入ります。①

エンコーダ種類

ユーザー配線

ユーザー配管

アラーム表示灯（注6）

ブレーキ解除スイッチ（注7）

アブソリュート

23芯AWG26シールド付き防水コネクタ

外径φ6内径φ4エアチューブ2本（常時使用圧力0.8MPa）

外径φ4内径φ2.5エアチューブ2本（常時使用圧力0.8MPa）

赤色LED小型表示灯1個（DC24V供給必要）

上下軸落下防止用ブレーキ解除スイッチ（DC24V供給必要）

※型式項目の内容は194ページをご参照下さい。

※【 】内は上下軸300mm（オプション）
仕様の寸法です。

ご注意 
（注1）～（注11）は192ページをご参照下さい。

IX-NNW60□□H 中型スカラロボット 防塵・防滴タイプ アーム長600mm
上下軸200mm（300mm）

2次元
CAD
2次元
CAD

CAD図面がホームページより
ダウンロード出来ます。

周囲温度・湿度

本体質量

適応コントローラ

ケーブル長（注8）

保護構造（注9）

エアパージ圧力（注10）

温度0～40℃　湿度20～85％RH以下（結露無きこと）

34.5㎏

T2：XSEL-PX/QX

5L：5m（標準） 10L：10m（オプション）

IP65相当

0.3Mpa以上（最大0.6Mpa以下）（清浄な乾燥エア）

NNW6020H:
アーム長600mm／垂直軸200mm
NNW6030H:
アーム長600mm／垂直軸300mm

5L : 5m（標準）
10L : 10m

T2:XSEL-PX/QX

■型式項目
適応コントローラケーブル長タイプシリーズ

T2IX

※スカラロボットは100％の速度・加速度で連続運転は出来ません。
動作可能条件は巻末-11の技術資料をご覧下さい。
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ストッパ 

3-Ｍ4深さ8（反対側も） 
セットスクリューで密閉 
（注1） 

28 7

46
8.
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Ａ Ａ 

注1：3-Ｍ4深さ8は下穴がアーム側面を貫通しています。 
注2：スペーサに加わる外力は軸方向30Ｎ以下、回転方向2Ｎ・ｍ以下として下さい。 
注３：お客様がコントローラのＩ／Ｏ出力より信号をとりユーサ 配゙線内にあるＬＥＤ端子にＤＣ２４Ｖを加える配線処理 
をする事によりＬＥＤが動作します。 

注４：エアー供給口は取付け方向を反対にする事が可能です。（ＰＴ3／8プラグを外し、継手と入換えることにより） 
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φ4 
エアーチューブ 
ワンタッチ継手 

User Connector 
防水コネクタ　24極 
（24極内にシールド端子を含む） 

φ6 
エアーチューブ 
ワンタッチ継手 

ＢＫ ＳＷ 
（ブレーキ解除スイッチ） 

ＡＬＭ（注3） 

スペーサ 
外径φ7 
高さ10 
Ｍ4  深さ5（注2） 

２８ 

白 

黄 

黒 

赤 

パネル部分詳細 

（φ188） 

（φ144） 

ケーブル／配管 
・モータ・エンコーダケーブル 5m／10m 
・ブレーキ電源ケーブル 5m／10m 
・ユーザー配線ケーブル 5m／10m 
・エアー配管（4本） 0.15m

250

R700

82.5° 

12
5°
 

R210.5

R
35
0

125°
 

145°
 

14
5°
 

動作範囲 
（動作禁止領域） 

（注11） 

型式/スペック

寸法図

共通仕様

型式

IX-NNW7020H- -T2

【IX-NNW7040H- -T2】①

①

軸構成

1軸

2軸

3軸

4軸

第1アーム

第2アーム

垂直軸

回転軸

アーム長
（mm）

350

350

ー

ー

モータ
容量
（W）

750

400

400

200

動作範囲

繰り返し
位置決め
精度
（mm）
（注1）

PTP動作時
最大
動作速度
（注2）

±125度

±145度

200mm
【400mm】

±360度

±0.015
（XY）

±0.010

±0.005

7010mm/s
（合成速度）

1614mm/s

1266度/s

標準
サイクルタイム
（sec）
（注3）

可搬質量
（kg）

定格 最大

第3軸
押し込み推力（N）

押付
動作時
（注4）

最大
推力
（注4）

許容慣性
モーメント
（㎏・㎡）（注5）

許容
トルク
（N・ｍ)

第4軸
許容負荷

0.45 5 20 304 146.0 0.1 11.7

※上記型式の はケーブル長が入ります。①

エンコーダ種類

ユーザー配線

ユーザー配管

アラーム表示灯（注6）

ブレーキ解除スイッチ（注7）

アブソリュート

23芯AWG26シールド付き防水コネクタ

外径φ6内径φ4エアチューブ2本（常時使用圧力0.8MPa）

外径φ4内径φ2.5エアチューブ2本（常時使用圧力0.8MPa）

赤色LED小型表示灯1個（DC24V供給必要）

垂直軸落下防止用ブレーキ解除スイッチ（DC24V供給必要）

※型式項目の内容は194ページをご参照下さい。

※【 】内は上下軸400mm（オプション）
仕様の寸法です。

IX-NNW70□□H 大型スカラロボット 防塵・防滴タイプ アーム長700mm
上下軸200mm（400mm）

ご注意 
（注1）～（注11）は192ページをご参照下さい。

2次元
CAD
2次元
CAD

CAD図面がホームページより
ダウンロード出来ます。

適応コントローラ仕様

適応
コントローラ 特長 最大I/O点数

（入力/出力） 電源電圧 掲載頁

XSEL-PX

XSEL-QX

スカラ専用コントローラ

安全カテゴリ対応タイプ
192点/192点 三相

AC200V

→P681

→P681

周囲温度・湿度

本体質量

適応コントローラ

ケーブル長（注8）

保護構造（注9）

エアパージ圧力（注10）

温度0～40℃　湿度20～85％RH以下（結露無きこと）

60㎏

T2：XSEL-PX/QX

5L：5m（標準） 10L：10m（オプション）

IP65相当

0.3Mpa以上（最大0.6Mpa以下）（清浄な乾燥エア）

NNW7020H:
アーム長700mm／垂直軸200mm
NNW7040H:
アーム長700mm／垂直軸400mm

5L : 5m（標準）
10L : 10m

T2:XSEL-PX/QX

■型式項目
適応コントローラケーブル長タイプシリーズ

T2IX

※スカラロボットは100％の速度・加速度で連続運転は出来ません。
動作可能条件は巻末-11の技術資料をご覧下さい。
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特注品のご案内 巻末-27 サポート体制 巻末-37 IX-NNW80□□H 206

注1：3－M4深さ8は下穴がアーム側面を貫通しています。 
注2：スペーサに加わる外力は軸方向30Ｎ以下、回転方向2Ｎ・ｍ以下として下さい。（スペーサ1個あたり） 
注3：お客様がコントローラのＩ／Ｏ出力より信号をとりユーサ 配゙線内にあるＬＥＤ端子にＤＣ24Ｖを加える配線処理 
をする事によりＬＥＤが動作します。 

注4：エアー供給口は取付け方向を反対にする事が可能です。（ＰＴ3／8プラグを外し、継手と入換えることにより） 
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φ4 
エアーチューブ 
ワンタッチ継手 

Ｕｓｅｒ Ｃｏｎｎｅｃｔｏｒ 
防水コネクタ　24極 
（24極内にシールド端子を含む） 

φ6 
エアーチューブ 
ワンタッチ継手 

（ブレーキ解除スイッチ） 
ＢＫ ＳＷ 

ＡＬＭ（注3） 

スペーサ 
外径φ7 
高さ10 
Ｍ4　深さ5（注2） 
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パネル部分詳細 

23
.5

φ18中空 

10
10

） φ25h7（ 

47

Ａ Ａ 

 0 
-0.021

 A-A断面図 

先端部詳細 

10
40
.8【
12
40
.8
】
 

6（
メ
カ
エ
ン
ド
） 

64
9.
5【
84
9.
5】
 

91

ＰＴ3／8 
プラグ 

（122.7） 

20
0

（
93
6.
8）
 

（
83
.5
） 

6（
メ
カ
エ
ン
ド
） 

19
1.
3【
－
8.
7】
 
20
0ｓｔ
【
40
0ｓｔ
】 

14
0

25ﾟ 

（
85
3.
3）
 

基準面 

205161

（
26
3.
4）
 

22
.5

（134.6） アーム1 
アーム2 
ストッパ 

3-Ｍ4深さ8（反対側も） 
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ケーブル／配管 
・モータ・エンコーダケーブル 5m／10m 
・ブレーキ電源ケーブル 5m／10m 
・ユーザー配線ケーブル 5m／10m 
・エアー配管（4本） 0.15m
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99.1° 

R258.8R800

R
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動作範囲 （注11） 
（動作禁止領域） 

型式/スペック

寸法図

共通仕様

型式

IX-NNW8020H- -T2

【IX-NNW8040H- -T2】①

①

軸構成

1軸

2軸

3軸

4軸

第1アーム

第2アーム

垂直軸

回転軸

アーム長
（mm）

450

350

ー

ー

モータ
容量
（W）

750

400

400

200

動作範囲

繰り返し
位置決め
精度
（mm）
（注1）

PTP動作時
最大
動作速度
（注2）

±125度

±145度

200mm
【400mm】

±360度

±0.015
（XY）

±0.010

±0.005

7586mm/s
（合成速度）

1614mm/s

1266度/s

標準
サイクルタイム
（sec）
（注3）

可搬質量
（kg）

定格 最大

第3軸
押し込み推力（N）

押付
動作時
（注4）

最大
推力
（注4）

許容慣性
モーメント
（㎏・㎡）（注5）

許容
トルク
（N・ｍ)

第4軸
許容負荷

0.46 5 20 304 146.0 0.1 11.7

※上記型式の はケーブル長が入ります。①

エンコーダ種類

ユーザー配線

ユーザー配管

アラーム表示灯（注6）

ブレーキ解除スイッチ（注7）

アブソリュート

23芯AWG26シールド付き防水コネクタ

外径φ6内径φ4エアチューブ2本（常時使用圧力0.8MPa）

外径φ4内径φ2.5エアチューブ2本（常時使用圧力0.8MPa）

赤色LED小型表示灯1個（DC24V供給必要）

垂直軸落下防止用ブレーキ解除スイッチ（DC24V供給必要）

※型式項目の内容は194ページをご参照下さい。

※【 】内は上下軸400mm（オプション）
仕様の寸法です。

ご注意 
（注1）～（注11）は192ページをご参照下さい。

IX-NNW80□□H 大型スカラロボット 防塵・防滴タイプ アーム長800mm
上下軸200mm（400mm）

2次元
CAD
2次元
CAD

CAD図面がホームページより
ダウンロード出来ます。

適応コントローラ仕様

適応
コントローラ 特長 最大I/O点数

（入力/出力） 電源電圧 掲載頁

XSEL-PX

XSEL-QX

スカラ専用コントローラ

安全カテゴリ対応タイプ
192点/192点 三相

AC200V

→P681

→P681

周囲温度・湿度

本体質量

適応コントローラ

ケーブル長（注8）

保護構造（注9）

エアパージ圧力（注10）

温度0～40℃　湿度20～85％RH以下（結露無きこと）

62㎏

T2：XSEL-PX/QX

5L：5m（標準） 10L：10m（オプション）

IP65相当

0.3Mpa以上（最大0.6Mpa以下）（清浄な乾燥エア）

NNW8020H:
アーム長800mm／垂直軸200mm
NNW8040H:
アーム長800mm／垂直軸400mm

5L : 5m（標準）
10L : 10m

T2:XSEL-PX/QX

■型式項目
適応コントローラケーブル長タイプシリーズ

T2IX

※スカラロボットは100％の速度・加速度で連続運転は出来ません。
動作可能条件は巻末-11の技術資料をご覧下さい。
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207 防滴対応 本体取付方法

防滴対応シリーズ本体取付方法

ISWAシリーズ

S、M、L
■本体底面のネジ穴を使用して固定
●ISWA-Sネジ穴仕様：M6深さ17
●ISWA-Mネジ穴仕様：M8深さ20
●ISWA-Lネジ穴仕様：M8深さ20

IXシリーズ

NNW2515H, NNW3515H
■本体底面（フランジ）の貫通穴を使用して固定
●IX-NNW2515：φ9
●IX-NNW3515：φ9

NNW50□□H, NNW60□□H, NNW70□□H, NNW80□□H
■本体底面（フランジ）の貫通穴を使用して固定
●IX-NNW50□□：φ11
●IX-NNW60□□：φ11
●IX-NNW70□□：φ14
●IX-NNW80□□：φ14

ISWA/IX-NNW
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防滴対応 システム構成　208

防滴対応シリーズシステム構成

アクチュエータ コントローラ

（P681参照）
（P201～206参照）

ティーチングボックス
＜ＩＡ‐Ｔ‐Ｘ/XD＞
＜SEL‐T/TD＞

パソコン対応ソフト
＜ＩＡ‐１０１‐Ｘ‐ＭＷ/CW＞
＜ＩＡ‐１０１‐ＸA‐MＷ＞
＜ＩＡ‐１０１‐Ｘ‐USBMW＞

（P687参照）

ＩＸ－ＮＮWシリーズ X-SEL
PX／QX

オプション

モータケーブル
エンコーダケーブル

モータケーブル
エンコーダケーブル
ＬＳケーブル
（P211参照）

ティーチングボックス
＜CON‐T＞
＜RCM‐E/P＞

パソコン対応ソフト
＜RCM‐１０１‐MW＞
＜RCM‐１０１‐USB＞

（P633参照）

ティーチングボックス
＜SEL‐T/TD/TG＞
＜ＩＡ‐Ｔ‐Ｘ/XD＞

パソコン対応ソフト
＜ＩＡ‐１０１‐Ｘ-ＭＷ/CW＞
＜ＩＡ‐１０１‐ＸA-ＭＷ＞
＜ＩＡ‐１０１‐Ｘ‐USBMW＞

（P669参照）

（P625参照）

（P659参照）

X-SEL

SCON

（P647参照）

SSEL

（P196～200参照）

ISWAシリーズ
ティーチングボックス
＜SEL‐T/TD‐J＞
＜IA‐T‐X/XD‐J＞

パソコン対応ソフト
＜ＩＡ‐１０１‐Ｘ-ＭＷ‐J＞
＜ＩＡ‐１０１‐Ｘ‐USB＞

（P655参照）
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209 防滴対応 本体オプション

本体オプション ISWA/ISPWA/IX-NNW

原点逆仕様（無償）

対象機種

説　明
原点は通常モータ側に設定されます。
装置の構造上原点位置を反モータ側にしたい場合等にご指定下さい。

備　考
原点は工場出荷時に調整されていますので、製品出荷後に原点逆仕様とするためには返却して再調整が必要です。ご注意下さい。

ISWA/ISPWA型　式 NM

ボール保持機構付ガイド

対象機種

説　明
ガイドのボール（鋼球）とボールの間にスペーサ（保持器）を入れることで低騒音化と長寿命を実現しました。
ボール同士の衝突による金属音がなくなるため、耳障りな音が減少します。
ボール同士の摩擦による磨耗が減少しますので、ガイドの寿命が延長されます。
ボール同士の干渉が無くなるため動きがスムースになり、スライダの動作性が向上します。

ISWA/ISPWA型　式 RT

ボール スぺーサ（保持器） 

ボール

アブソリュートリセット調整治具

対象機種

説　明
スカラロボットのアブソリュートリセットを行うための治具です。

IX-NNW型　式 JG-1（アーム長500/600用）
JG-2（アーム長250/350用）
JG-3（アーム長700/800用）
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210

MEMO
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211 防滴対応 メンテナンス品

防滴対応シリーズメンテナンス品

機種別メンテナンス品型式一覧
シリーズ

ISWA

タイプ

S

M

L

CB-XEU-MA□□□
〔モータケーブルは標準がロボ
ットケーブル仕様となります〕

CB-X-PA□□□-WC
（XSEL-J/K用）
CB-X1-PA□□□-WC
（XSEL-P/Q用）
〔エンコーダケーブルは標準がロ
ボットケーブル仕様となります〕

モータケーブル
（モータロボットケーブル）

エンコーダケーブル
（エンコーダロボットケーブル）

シリーズ

IX

タイプ

NNW2515

NNW3515

NNW50□□

NNW60□□

NNW70□□

NNW80□□

アブソリュートデータ
バックアップ用電池

AB-3
（※1）

※1 電池は（スカラ全機種）1台につき4個必要です。
AB-3の荷姿は1個単位ですのでご注文の際は必要
数をご指定下さい。

モータケーブル／エンコーダケーブル

アクチュエータのケーブルジョイントコネクタとコントローラを接続するジョイントケーブルです。
モータ電源用のモータケーブルと、エンコーダ信号用のエンコーダケーブルがあります。
アクチュエータの機種によってケーブルの種類が変わりますので、上の一覧表から目的のケーブルをご確認下さい。
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信号 配線 No.
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注１ 

シ－ルドはフ－ドにクランプ接続 
ドレン線およびシ－ルド編組 注3

－ 

カラーコネクタ：99-4630-00-16（BINDER） 
プラグコネクタ：17HE-23150-C（D13A）（DDK） 
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シールドはアーススリーブに接続 
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型式 CB-XEU-MA□□□
モータケーブル（XSEL-J/K/P/Q、SSEL、SCON用）

※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長30mまで対応
例）080=8m

型式 CB-X-PA□□□-WC
エンコーダケーブル（XSEL-J/K用）

※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長30mまで対応
例）080=8m

型式 CB-X1-PA□□□-WC
エンコーダケーブル（XSEL-P／Q、SSEL、SCON用）

※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長30mまで対応
例）080=8m
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ドレン線およびシ－ルド編組 
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配　線 色 信　号 No.

配　線 色 信　号 No.

シ－ルドはフ－ドにクランプ接続 シ－ルドはアーススリーブと接続 

(線色の白/青は帯色/絶縁体色を示す)
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防滴対応 メンテナンス品　212

アブソリュートデータバックアップ用電池

スカラロボットのアブソリュートデータを保持するための電池です。
コントローラから「アブソデータバックアップバッテリ電圧低下警告エラーコード：EA03」
が出力されたら、すみやかに電池の交換をして下さい。

型式 AB-3
※電池は（スカラ全機種）1台につき4個必要です。
AB-3の荷姿は1個単位ですのでご注文の際は必要数
をご指定下さい。




